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摘要 为了延长旋启式止回阀使用寿命，减小能量损失，通过建立阀瓣运动模型，结合结构动力学模型，采用 Fluent
与 Ansys /Ls-Dyna有限元软件和分析模块，对阀门关闭过程阀瓣运动状况及冲击碰撞现象进行了仿真分析。结果表明:
阀门关闭时，流体逆流具有滞后性，阀瓣运动速度呈抛物线式上升，动力矩先缓慢减小后又反向突然增大，阀瓣底部产生
了明显的涡旋现象，流道中心线上流体流动方向变化存在时间差;在碰撞与回弹过程中，阀瓣背部圆角处以及摇杆筋板
部分出现应力峰值，阀瓣发生轻微摆动，短时间内与阀座发生多次碰撞。模拟研究结果为优化设计阀门结构提供参考依
据。

关键词 旋启式止回阀 阀瓣运动 冲击碰撞 Ansys /Ls-Dyna 动态仿真分析
中图分类号 TH134
Abstract In order to prolong the service life of the swing check valve and reduce the energy loss，by establishing the valve

flap motion model，combined with the structural dynamics model，using the analysis module of Fluent and ANSYS / LS-DYNA
finite element software，the valve flap movement and impact collision during the valve closing process were simulated and
analyzed． Through analysis，it was shown that the fluid backflow has a hysteresis，the movement speed of the valve flap shows a
parabolic rise，and the dynamic torque presents a process of slowly decreasing to suddenly increasing in the reverse direction
when the valve is closing． Vortex phenomenon obvious occurs at the bottom of the valve flap，and there is a time difference in the
change of fluid flow direction on the center line of the flow channel; In the process of collision and rebound，the peak stress
appeared at the rounded corners of the back of the flap and the rocker rib，and the valve flap swings slightly and collides with the
valve seat many times in a short time． The study results provided a reference for the design and optimization of the structural
parameters of the valve．
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引言

旋启式止回阀是阀瓣绕固定轴做旋转运动的单向
阀，由于结构简单、压降低、经济性好、密封可靠、维护
维修相对方便、适用范围广等优点［1］被广泛应用于工
业生产中。核电装置泵类设备出口多数设置了止回
阀，因其特定的运行环境和工作介质，与常规行业用止
回阀相比，止回阀的可靠性水平高低对系统安全性能
和维修成本影响尤为突出［2］。止回阀的启闭运动时

间很短，易产生水击和冲击碰撞。停泵时，止回阀随着
流体流动方向的改变而延迟关闭，其回流速度的大小
直接决定着不同的水击压力峰值和关阀撞击速度［3］。
水击的影响是巨大的，但碰撞对于止回阀的影响也不
容忽视。撞击会影响止回阀的寿命，甚至直接使之破
坏失效［4］。

近年来，许多学者对止回阀的启闭特性进行了研
究。文献［5］研究了止回阀在管道系统中的动态行
为，理论推导出了阀瓣运动时的流体运动方程，并对管
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道和阀门进行了耦合分析研究，给出了相关动态实验
研究方法。文献［6］采用源汇法和数学解析法相结合
的方法设计了轴流式止回阀的阀芯线型，有效地降低
了阀门运行的流阻损耗。文献［7-8］利用数值模拟方
法分别对轴流式和旋启式止回阀进行了三维关阀过程
的研究分析，得到了止回阀的关阀水力特性，流道压
力、速度分布。在流动特性的研究中，学者们为了便于
求解分析，对阀瓣和流道结构进行了大量简化，且对于
流体运动方向变化的仿真模拟较少。

对于阀门的碰撞特性，文献［9］运用 Ansys显示动
力学模块模拟分析了单板结构矩形止回阀在长期工作
中出现的开关阀失效问题，并对解决方案的合理性进
行了验证。文献［10］34-42［11］36-39［12］6-10［13-14］都运
用了 Ansys /Ls-Dyna模拟分析了阀门阀瓣的水平运动
动态冲击碰撞过程，且文献［10］34-42［11］36-39［12］6-10分
别通过理论计算与实验验证了该分析方法的合理性与
可行性。近年来，学者们主要集中于水平运动碰撞特
性的研究，对于旋转碰撞特性的相关研究还较少。

本文采用 Fluent 与 Ansys /Ls-Dyna 联合仿真分析
方法，在保留阀瓣和阀体特征结构的基础上，完整地模
拟了止回阀停泵-关阀-碰撞的过程，分析了流体流动
方向变化过程中阀瓣运动与流体的流动特性和阀瓣旋
转碰撞阀座的应力传播与变化特性，并对碰撞后阀瓣
与摇杆绕销轴旋转时的应力变化进行了分析。研究内
容可为旋启式止回阀的设计与结构改进提供一定的参
考依据。

1 旋启式止回阀的结构原理

旋启式止回阀结构如图 1 所示，主要由阀体、阀
座、阀瓣、摇杆等零部件组成。流体正向流动时，阀瓣
在流体压力的作用下打开; 停泵时，阀门进口压力下
降，阀瓣在自重和逆流流体作用下关闭。本文研究的
止回阀阀瓣、阀座，阀体材料属性见表 1，密封面堆焊
铁钴硬质合金。

2 计算模型与驱动程序

2. 1 动网格计算模型
对于边界移动的任意控制体积 V上的一般标量 

的守恒性方程［15］为
d
dt∫VρdV + ∫

V

ρ u － ug( ) dA =

∫
V

ΓφdA + ∫
V

SΦdV ( 1)

式中，V为空间中大小和形状都随时间变化的控制体

图 1 旋启式止回阀结构简图
Fig．1 Structure diagram of swing check valve

积; V为控制体积的运动边界; ρ为流体密度; 为通

用变量; Γ为耗散系数; SΦ代表标量的源项; u为流体
速度矢量; ug 为运动网格的运动速度。
2. 2 阀瓣运动模型

旋启式止回阀工作时，阀瓣主要受流体液动力、自
身重力和摩擦力的共同作用。根据牛顿第二定律，分
析阀瓣在关闭时的运动特性，阀瓣受力如图 2 所示。
采用 UDF( 动网格) 技术，对阀瓣的运动过程进行微元
化，迭代计算微元的运动过程，每一个微元运动遵循以
下计算公式

N － Pysin( β) + Pxcos( β) － Gsin( β) = mrω2 ( 2)
式中，N为阀瓣绕转轴运动正压力，N; Py 为流体作用
于板上的纵向分力，N; Px为流体作用于板上的横向分
力，N; β为图示夹角; G 为阀瓣重力，N; r 为阀瓣重心
到转动中心的距离，m; ω为阀瓣运动角速度，rad /s。

f = Nμ ( 3)
式中，f为阀瓣与转轴之间的摩擦力，N; μ 为摩擦因
数。

图 2 阀瓣受力图
Fig．2 Diagram of disc force

阀瓣的力矩平衡方程

fr1 + Gx － ( Pyx + Pxy) = J
dω
dt

( 4)

式中，r1 为摩擦力到转动中心的距离; x 为 Py 到转动
中心的垂直距离，m; y为 Px 到转动中心的垂直距离，

m; J为阀瓣转动惯量，kg·m2 ;
dω
dt 为阀瓣转动角加速
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度，rad /s2。
阀瓣关闭运动方程

θ = dt
dω
dt

+ ω( ) ( 5)

式中，θ为阀瓣单位时间内的转动角度; dt 为单位时
间。

表 1 材料属性
Tab．1 Material properties

零件
Component

材料
Materials

弹性模量
Elastic modulus /GPa

泊松比
Poisson ratio

密度
Density / ( kg·m－3 )

许用应力
Allowable stress /MPa

摇杆 Rocker WCB 210 0. 269 7 850 155
阀瓣 Disc CF8M 195 0. 3 7 750 138

阀座 Valve seat A105 201 0. 3 7 750 138

2. 3 结构动力学模型
结构动力学方程的一般形式为［16］

Mü + Cu· + Ku = F ( 6)
式中，M、C、K分别为系统的质量矩阵、阻尼矩阵、刚

度矩阵; F为系统的载荷向量; ü、u·、u 分别为加速度
向量、速度向量、位移向量。

对加速度、速度的导数采用中心差分代替，即

üt =
1
Δt2

ut －Δt － 2ut + ut +Δt{ }

u·t =
1

2Δt
－ ut －Δt + ut +Δt{ }










( 7)

将式( 7) 带入式( 6) ，得到

M̂ut +Δt = R̂t ( 8)
式中，下标 t和 Δt分别表示当前时间和时间增量。

M̂为有效质量矩阵，计算式为

M̂ = 1
Δt2

M + 1
2Δt

C ( 9)

R̂t 为有效载荷矩阵，计算式为

R̂t = Ft － K － 2
Δt2

M( ) ut －
1
Δt2

M － 1
2Δt

C( ) ut －Δt

( 10)
通过公式( 8) ，求解得到 t + Δt 时刻的节点位移，

由几何方程与物理方程即可获得该时刻的单元应变与
单元应力。
2. 4 运动驱动程序

对于三维模型，引入并行计算函数 # if! RP _
NODE( 串行进程或主机进程) ，#if! RP_HOST ( 串行
或计算节点进程) ，#if! RP_NODE( 节点进程) 。利用
UDF( User Define Function) 函数控制边界运动，其部分
运动函数为

#include " udf．h"
#include"math．h"
DEFINE_CG_MOTION( valve，dt，vel，omega，time，

dtime)

{
…
m_glob = torgue1+torgue2+torgue3;
domega_n= ( -m_glob) / I;
omega_prev+= ( dtime) * domega_n;
dangle_n=omega_prev* 180 /PI* ( dtime) ;
angle_prev－=dangle_n;
…
}
该函数定义了阀瓣的旋转运动。运用宏 Define_

Cg_Motion 来设定 Fluent 能识别的运动函数。宏的参
数 torgue1 和 torgue2 分别指动水力矩和重力矩，
torgue3为摩擦力矩，m_glob 指总力矩，I 是转动惯量，
domega_n 指的是角加速度，dtime 指单位时间步长，
omega_prev 指运动角速度，dangle_n 指角度变化量，
angle_prev表示开启角度。上述函数体表达了总力矩
随时间的变化影响着阀瓣的运动规律。

3 方法合理性验证

采用本文的流场仿真方法对 Li G 等［17］研究的旋
启式止回阀关阀过程进行模拟计算，通过与实验结果
对比分析，对采用的仿真方法进行合理性验证。

图 3为不同时刻关阀角度的模拟与实验结果比较
图。从图 1中，可以看到模拟阀门关闭曲线与实验结
果曲线误差不大，吻合较好。说明在同时考虑阀瓣的
静力矩和动水力矩的基础上，采用 CFD动态仿真方法
可以较好地对阀门的关闭过程进行模拟。

4 网格绘制及相关设置

4. 1 流体计算
4. 1. 1 网格划分

在流场计算中，网格质量对模拟计算精度和稳定
性有很大影响。本次研究止回阀采用 Fluent前处理软
件 Icem Cfd 进行网格绘制，通过网格无关性和步长独
立性验证，选用网格数量为 1 873 054个的模型进行仿
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图 3 旋转角度模拟值和实验值比较
Fig．3 Comparison diagram of simulation and

experimental values of rotation angle

真计算，时间步长选用 0. 000 2 s。全开状态的三维网
格图如图 4所示。

图 4 流道网格划分
Fig．4 Division of runner grid

为了获得准确的动水力矩数值来求取运动速度，
对壁面进行了网格加密，用于模拟边界层。由于关阀
过程中，阀瓣运动会带来网格重构，对流域网格设置网
格渐变率，使初始网格过渡更加均匀，以减小运动过程
网格突变的问题。
4. 1. 2 Fluent计算设置

阀门入口和出口均采用压力边界条件，运用 UDF
中的 Define_Profile( ) 函数设置进口压力，用于模拟关
阀的边界条件。阀门入口压力约束条件为［10］20-22［18］

Pa = Ecos( kt) + F ( 11)
式中，E、F、k为常数。

利用 Fluent 3D 单精度求解器进行计算。在稳态
计算结果上进行瞬态计算，选择非稳态 ( unsteady) 时
间求解，湍流模型选用 Realizable k-s 模型。修改壁面
函数为 Non-Equilibrium Wall Functions 函数。选用压
力基求解器，求解方法为 PISO 分离算法，弹性常数取
0. 6，边界节点松弛因子为 0. 4。
4. 2 碰撞计算
4. 2. 1 网格与计算设置

采用 Ansys /Ls-Dyna 显示动力学软件计算，网格
绘制如图 5所示，对碰撞体与碰撞面进行了网格加密，
节点数为56 566，单元数为211 804。

阀体和阀座施加摩擦约束，摇杆和销轴间设置转
动约束;全约束阀体一端法兰，另一端对 x方向进行约
束。根据流场计算结果在 Initial Condition中设置阀瓣
碰撞初始角速度，由关阀瞬间的进出口压力设置阀瓣

图 5 阀门网格划分
Fig．5 Division of the valve grid

前后压差，对固体施加重力加速度，添加合适碰撞过程
结束时间来提交求解。

5 流场计算结果及分析

旋启式止回阀在关闭过程中，流体从正向流动转
变到反向流动，阀瓣受到流体与重力的共同作用加速
关闭。在实际情况下，停泵造成阀前压力非线性减小，
流体与阀瓣之间产生的相互作用，使流场的变化更为
复杂。
5. 1 流道中心线不同位置速度曲线

图 6为流道中心线不同监测点流速曲线图，监测
点位置如图 3所示，进口管段监测点 A，B的流速变化
较稳定，速度值趋近。监测点 C 流速在流体逆流时变
化波动较大，监测点 D 在流体正向流动时，流速波动
较大，两点速度值存在差异。流道内流动方向变化在
0. 25 s～0. 30 s间完成，存在时间差异。分析原因为流
体正向流动绕流阀瓣，形成高速流动区与低速流动区，
D点位于该交界处，此处流体流动较复杂。随着阀前
压力减小，低速流动区流速先转变方向，造成中心线上
不同监测点流动方向转变产生时间差异。C 点在逆流
过程中波动较大以及流速方向转变最迟，主要是流体
逆流阀板边缘与下端的涡旋造成的。

图 6 流道中心线不同监测点流速曲线图
Fig．6 Flow velocity curve of different monitoring points on the

center line of the flow channel

5. 2 流道速度矢量图
图 7为不同关阀时刻的速度矢量图。在 t= 0. 15 s

时，阀前压力小于阀后压力，但由于流体流动的惯性作
用，速度矢量图显示流体仍处于正向流动，流速的减小
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相对于边界压力变化具有滞后性。此时，a，b 区域产
生了两个相邻的流速不同的漩涡，流动滞止区 c 也产
生了漩涡，漩涡的存在会造成流体输送的能量损耗与
易带来阀体的振动与噪声。在 t = 0. 3 s 时，流体与重
力共同作用使阀瓣关闭速度增大，阀瓣发生了较大的
角位移。

此时流体反向流动，但是流体流速不大，这是由于
流体流动方向瞬间转变产生的复杂流动过程的影响;

阀瓣背面的下端流体流速相对较大。阀瓣正下方的 d
处存在一个明显的大涡，阀瓣边缘 e处存在一个小涡，
该位置的涡旋会造成阀瓣的振动。在 t = 0. 35 s ～ t =
0. 38 s时，阀体内漩涡消失，反向流动流速增大，阀体
拐角处流速值较大，阀板边缘出现射流。随着阀瓣进
一步关闭，与阀座缝隙的减小，该处流体速率迅速变
大，湍动能较大，易产生较大的湍流噪声。

图 7 不同关阀时刻速度矢量云图
Fig．7 Vector cloud illustration of speed at different closing moments

5. 3 阀瓣动力矩与速度曲线
图 8所示的是阀瓣的动力矩-角速度曲线图。阀

瓣在运动初始，动力矩呈现微小波动，主要是阀瓣开始
运动致使附近流体震荡反作用于阀瓣引起的。动力矩
总体呈现先缓慢减小后又反向增大的过程，变化率逐
渐增大，是由于边界压力变化带来的流体流动方向与
速度变化、以及阀瓣位置改变带来的综合影响，最大动
水力矩为 943 N·m。阀瓣运动速度呈现抛物线变化趋
势，速度变化率不断增大，关阀时间在 0. 384 s 时出现
最大速度，最大速度为 23. 72 rad /s。

图 8 阀瓣的动力矩-角速度曲线图
Fig．8 Dynamic torque-angular velocity curve of valve flap

6 动态响应结果及分析

关阀瞬间，阀瓣与阀座的冲击碰撞会产生应力波，
应力波分为横波和纵波。物体碰撞表面还存在
Rayleigh表面波的影响。波在同一部件内和部件间的
反射和透射会使得结构体的应力变化十分复
杂［19］61-67。
6. 1 碰撞响应结果
6. 1. 1 碰撞过程应力结果

图 9 为运动部件碰撞过程应力云图。在 t =
9. 983 1×10－6s时，由于阀瓣下部线速度较上部大，且
碰撞瞬间阀瓣边缘受到约束，应力在边缘产生，此时表
面最大应力产生在下部。在 t = 2. 998 6×10－5 s 时，最
大应力在阀瓣背面，表面波和横波的传播速度差别不
大，阀瓣表面出现月牙形的高应力区。按照钢的横波
传播速度为 3 260 m /s［19］62，计算从图 8a ～图 8b 的应
力波的传播距离为 65. 209 mm，模拟结果与该值相近，
较符合实际情况。在 t = 6. 998 3×10－5 s 时，阀瓣与阀
座冲击最大，阀瓣背面月牙形高应力区逐渐上移，圆角
处出现 464. 73 MPa的峰值应力，同时阀瓣厚度方向的
应力也增大。在 t = 1. 899 8×10－4 s 时，阀瓣最大应力
迅速减小，但最大应力位置未发生变化，峰值应力为
268. 27 MPa。

图 9 运动部件碰撞过程应力云图
Fig．9 Stress cloud diagram of moving parts during collision process

图 10为阀座碰撞不同时刻最大应力曲线图。在
第一个波峰处，阀瓣与阀座发生第一次碰撞，出现最大
应力峰值，随后应力快速减小。由于应力波在非弹性
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介质中传播时，会产生衰减，一部分能量会被介质吸
收，转变为不可逆的内能［20］，且应力波在阀座与阀体
接触部分会产生透射，阀座最大应力随时间快速下降。
图 10中显示最大应力在 0 ms～ 0. 4 ms 内出现多个波
峰，对比阀座碰撞面接触应力曲线，波峰的出现与碰撞
面的压力变化呈对应关系。分析原因为运动部件旋转
运动造成上下部分线速度差异大，第一次碰撞后阀瓣
发生上下微量摆动，从而发生多次偏碰撞，产生多个应
力峰值后，运动部件才与阀座完全分离。通过对比有
无摇杆时的阀座应力曲线，得出摇杆结构对碰撞瞬间
阀瓣摆动与阀座的应力波动特性影响不大。

图 10 阀座碰撞不同时刻最大应力与

碰撞面接触应力曲线图
Fig．10 The maximum stress and contact stress of collision surface

curve of valve seat collision at different moments

6. 2 回弹过程应力与位移结果
第一次碰撞结束后，运动部件会与阀座分离，在转

动销约束下，开启一个小角度，而后在重力与流体力的
共同作用下再次关闭，称此过程为回弹过程。图 11 为
运动部件回弹过程应力云图。在 t = 5. 0×10－4 s ～ 7. 5×
10－3 s时，最大应力主要出现在摇杆筋板处，且最大应
力位置随时间发生变化，通过分析得到是运动部件各
部分回弹线速度的不同以及摇杆不规则结构造成运动
部件角位移滞后带来的应力集中产生且不断转移。

图 12为运动部件边缘点( 图 11a 的 f 点) 线位移-
最大应力曲线。在 7. 5 ms时间内，最大应力呈现波动
变化，主要是应力集中位置的变化造成的。在 4 ms时
运动部件回弹达到最大位置，此时出现峰值应力，由于
阀瓣与摇杆受力不同，此时运动趋势方向相反，阀瓣与
摇杆部分挤压，在摇杆筋板末端产生应力集中。在回
弹过程中，摇杆在不同时刻出现的多个峰值应力超过
材料屈服强度，应对摇杆结构进行优化，减小峰值应
力。

7 结论

通过 Fluent 与 Ansys /Ls-Dyna 联合仿真分析方法
研究旋启式止回阀关阀过程流体和阀瓣的运动特性与

图 11 运动部件回弹过程应力云图
Fig．11 Stress cloud diagram of moving parts during springback process

图 12 运动部件边缘点线位移-最大应力曲线
Fig．12 Linear displacement of the edge point-maximum stress

curve of the moving part

碰撞回弹过程运动部件的的应力特性，得到如下结论:
1) 阀门关闭过程中，流速的减小相对于边界压力

变化具有滞后性，流体在阀瓣的上部和下部产生旋涡，
易产生较大的湍流噪声，流道中心线上流速方向变化
存在时间差。

2) 建立了阀瓣运动方程，分析阀瓣的运动过程表
明阀瓣运动速度呈抛物线式上升; 动力矩呈现微小波
动，总体呈现先缓慢减小后又反向突然增大的过程。

3) 碰撞分析结果表明，Ansys /Ls-Dyna能较真实的
反应应力波在非弹性介质中的传播与衰减，阀瓣与阀
座碰撞时发生了轻微摆动，短时间内两者产生了多次
碰撞，摇杆结构对阀瓣碰撞阀座的应力波动特性影响
不大。碰撞过程总体对阀座强度影响不大，但阀瓣出
现了高应力区，且随着时间变化其位置也发生变化，峰
值应力在一段时间内超过了材料的许用应力，对此应
力必需予以约束。

4) 由回弹过程分析结果可知，摇杆各部分回弹线
速度不同以及角位移的滞后，造成摇杆应力集中区域
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不断转移。在不同时刻出现的多个峰值应力超过材料
屈服强度，应对摇杆结构进行优化，减小峰值应力。
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