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近年来随着纳机电技术的发展， 作为纳机电系统

基础元器件的纳米开关，受到了众多研究学者的青睐。

纳米开关主要有两种类型， 分别是悬臂纳米开关和固

支纳米开关。这种纳米开关是一种类梁结构，它可以看

作是由中间被电解质隔开的可移动臂和固定臂组成，

当在可移动臂和固定臂之间施加外加电压时， 静电力

会使可移动臂和固定臂之间发生吸附行为［1］。

在宏观理论下，分子间的作用力，如范德华力和克

什米尔力等，这些微小力都是忽略不计的。但当纳米开

关的尺寸和分子处于同一数量级时， 小尺度效应对于

其机械性能的影响就显得非常重要［2］。曹共柏等［3］采用

经典的分子动力学方法， 分析了两端固支的纳米梁的

力学行为特征， 结果显示发热是纳米梁耗散机制的重

要方式，即谐振能量转化为梁中原子的热运动动能。许

科峰等［4］提出了几种基于 MEMS（微机电系统）各向异
性腐蚀技术的纳米梁制作方法，通过利用 MEMS 技术
中材料与工艺的特性实现单晶硅纳米梁的制作。 徐临

燕等［5］基于原子力显微镜（AFM）测量了纳米梁的杨氏

模量。近年来，由于需要合适的模型和理论来分析小尺

度的机械器件和设备的机械性能， 这就使连续介质力

学的尺寸依赖理论受到了持续的关注［6］。 严格来说，经

典的连续介质力学并不适用于纳米级的纳机电系统元

器件的分析， 但是由于纳米级别的对照试验和分子动

力学模拟不仅实施起来比较困难，而且成本昂贵［7］，所

以一些研究学者建立了若干非经典的连续理论， 如非

局部弹性理论［8］和偶应力理论［9］，来解释纳结构的尺寸

依赖行为。 Beni Y T等［10］利用修正的偶应力理论和修

正的 Adomian 分解方法，研究了纳机电系统中吸附行
为的尺寸依赖特性，他们的研究结果显示，小尺度效应

使纳米梁的临界吸附电压增大了。 为了更为客观地反

映小尺度效应对纳机电器件的影响，Yang J 等 ［11］基于

非局部理论对受外加电压和分子间作用力共同作用的

纳米开关的吸附行为进行了研究， 他们提出了一个线

性分布载荷（LDL）模型，以获得悬臂和固支纳米开关
封闭形式的解决方案，同时还发现，小尺度效应使悬臂

纳米开关的吸合电压增大了， 纳米开关固支纳米开关

的拉入电压减小了。 Peng J S 等 ［12］用一个适合边界

条件的线性负载模型替代了 LDL 模型 ， 并且基于

Eringen 的非局部弹性理论对纳米促动器的吸附行为
重新进行了稳定性研究。 此外，Wang B L 等［13］提出使

用应变梯度弹性理论来研究电驱动纳米梁的尺寸依赖

性。 Mousavi T等［14］基于 Eringen的非局部弹性理论对
纳米开关的吸合行为进行了分析。Wang K F等［15］通过

小 尺 度 效 应 对 纳 米 开 关 吸 合 行 为 的 影 响
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摘 要：基于传统的欧拉伯努利梁模型和等效非局部理论，研究悬臂纳米开关和固支纳米开关在外
加电压的情况下，小尺度效应对其吸合行为的影响，采用能量变分原理和数值分析的方法，建立纳米开
关的数学物理模型，推导并求解其控制方程，详细研究了小尺度效应对两种纳米开关弯曲刚度的影响。
结果表明：小尺度效应使固支纳米开关的弯曲刚度变小，悬臂纳米开关的弯曲刚度变大。
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差分正交方法研究了受静电力和分子间作用力作用的

纳米开关的吸合稳定性。

为了进一步研究小尺度效应对纳米开关的影响，

笔者引进了基于传统非局部理论和精确的能量变分法

而获得的等效非局部理论，此理论建立在 Eringen［16］的

非局部弹性理论基础之上。 笔者研究的主要内容是在

得到受静电力和分子间作用力共同作用的纳米开关的

控制方程后，利用解析法求解控制方程。

1 纳米开关模型
悬臂纳米开关和固支纳米开关都由一个可移动臂

和一个固定臂组成， 不同的是悬臂纳米开关可移动臂

是类悬臂梁结构， 而固支纳米开关可移动臂是类简支

梁结构。在临界吸合电压作用下，可移动臂失稳而吸附

在固定臂上，完成吸合行为。为研究纳米级结构的吸合

行为，需要考虑范德华力、克什米尔力和静电力等微小

力对其的影响。 图 1 是纳米开关的模型。
在图 1 中，L 为纳米开关的长度；U 为外加电压；X

和 Z 为坐标轴 ；g 为纳米开 关固定臂 （The fied
electrode）与可移动臂 （The movable electrode）之间的
初始距离；w为可移动臂变形后的挠度。

2 等效非局部理论模型
根据欧拉伯努利梁理论可知，沿坐标轴 X 方向的

位移与应变之间的关系可表示为：

εxx=-z 坠
2w（x，t）
坠x2

（1）

式中：εxx表示沿 X 轴向的正应变；t 表示时间；z 为沿 Z
轴方向的值。

为简化计算并更好地表达非局部纳米效应， 引入

非局部纳米参数 τ：
τ=e0a/L （2）

式中：e0a是通过匹配实验和分子动力学模拟实验获得
的材料常数。

在二维的情形下， 通过格林公式得到的纳米开关

的非局部应力与经典应力之间的关系为：

（1-τ2L2塄2）σij＝σij′ （3）
式中：σij为非局部应力；σij′为经典应力；塄为哈密尔顿
算子。

当二维非局部理论问题过渡到一维问题时，式（3）

可表示为：

σxx-τ2L2 d2σxx

dx2 =Eεxx （4）

式中：σxx 为轴向非局部正应力；E 为
弹性模量。

为了简化运算过程，对一些参数

进行无量纲化：

σxx= σxx

E
，τ＝ e0aL

，x= x
L

，z= z
L

，w=wL
（5）

进行无量纲化后，式（4）可表示为：

σxx-τ2 d2σxx

dx2 =εxx或 σxx-τ2 d2σxx

dx2 =-z d
2w
dx2

（6）

上式为二阶常微分方程，其通解可以表示为：

σxx=B1（z）ex/τ+B2（z）e-x/τ+
∞

n = 1
ΣAn

d2nw
dx2n

（7）

式中：B1（z）、B2（z）和 An为积分常数。

联立式（6）、式（7），可得积分常数 An的表达式：

An=-τ2n-2z （8）
一般当非局部参数 τ逐渐趋于零时， 非局部应力

σxx就逐渐趋于宏观应力 σxx′，即lim
τ→0

σxx=εxx。 所以，通解

中的积分常数就必须为零，即 B1（z）=B2（z）=0。进而，非
局部应力的通解简化为：

σxx=-
∞

n = 1
Στ2n-2z d

2nw
dx2n =

∞

n = 1
Στ2n-2 d2n-2εxx

dx2n-2
（9）

有了非局部应力的表达式， 就可以用它来表示可

移动臂的应变能密度。在纳米开关变形后，单位体积内

的能量密度 μ为：

μ=
εxx

0乙σxxdεxx （10）

联立式（9）、式（10），单位体积内应变能的能量密
度为：

μ=E
εxx

0乙σxxdεxx=E
∞

n = 1
Στ2n-2

εxx

0乙 d2n-2εxx

dx2n-2
dεxx （11）

为了便于积分， 把单位体积内应变能的能量密度

分为三部分：

μ=μ1+μ2+μ3 （12）

μ1= 1
2 Eε

22

xx （13）

μ2= 1
2 E

∞

n = 1
Σ（-1）n+1τ2n（ dnεxx

dxn
）2 （14）

μ3=E
∞

n = 1
Σ τ2n+2

n

m=1
Σ （-1）m+1 d

mεxx

dxm
d2n-m+2εxx

dx2n-m+22 22 2 （15）

纳米开关的总应变能：

U2=
V乙μdV=

V乙（μ1+μ2+μ3）dV （16）

式中：U2为总应变能；V 为总体积。
单位长度内所受到的克什米尔力［14］为：

u u
X

Z

L

g

w

X

Z

L

g

w

(a) 悬臂纳米开关 (b) 固支纳米开关
▲图 1 纳米开关模型
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FC= π2hcb
240（g-w）

（17）

式中：h=1.055×10-34Js， 是普拉克常数除以 2π所得；c=
2.998×108 m·s-1，为光速；b是可移动臂横截面的宽度。
可移动臂单位长度内受到的范德华力［15］为：

Fvan= Ab
6π（g-w）3 （18）

式中：A为哈莫克常数。
可移动臂单位长度上受到的静电力为：

Fe= ε0bv2
2（g-w）3

1+ 0.65（g-w）
b2 2 （19）

式中：ε0=8.854×10-12 F·m-1，是真空介电常数。
综上所述，可移动臂上所受到的均布载荷为：

p（x）=Fvan+FC+Fe （20）
由此均布载荷做的功 W为：

W=
L

0乙wp（x）dx=L2
1

0乙p（x）wdx （21）

等效非局部理论的理论基础是能量变分原理，通
过这个过程可以得到等效非局部应变能、 等效非局部
弯矩和高阶的几何边界条件。 为了能够应用能量变分
原理，需要引入函数 Z：

δZ=δU2-δW=0 （22）
联立上述几个式子，可以得到：

δZ=δU2-δW

=
1

0乙 EI
L -

∞

n = 1
Σ（2n-3）τ2n-2 d2n+2w

dx2n+22 2-L2pΣ Σδwdx （23）

+ EIL

∞

n = 1
Σ（2n-3）τ2n-2 d2n+1w

dx2n+12 2δw- ∞

n = 1
Σ（2n-3）τ2n-2 d2nw

dx2n2 2δ dw
dxΣ ΣΣ Σ

1

0

+ EI
L

∞

n = 1
Σ（2n-1）τ2n d2n+1w

dx2n+12 2δ d2w
dx2Σ Σ-

∞

n = 1
Σ2nτ2n+2 d2n+2w

dx2n+2 δ d3w
dx3Σ ΣΣ Σ

1

0

+ EI
L

∞

n = 1
Σ（2n-1）τ2n+2 d2n+1w

dx2n+12 2δ d4ω
dx4Σ Σ-

∞

n = 1
Σ2nτ2n+4 d2n+2w

dx2n+2 δ d5w
dx5Σ ΣΣ Σ

1

0

式中：I为惯性矩。
由能量变分原理可知，能量函数的变分应为零，且

在边界上的变分也为零，所以纳米开关的控制方程为：

-
∞

n = 1
Σ（2n-3）τ2n-2 d2n+2w

dx2n+22 2= pL3

EI
（24）

上式的通解为：

w=C1ex/τ+C2e-x/τ+C3x3+C4x2+C5x+C6- 1
24

pL3

EI x4 （25）

式中：Ci为待定常数，i=1~6。
高阶边界条件由自然边界条件和几何边界条件组

成，其中自然边界条件也称为位移边界条件，是强约束
的边界条件，必须在推导之前满足；几何边界条件也称
为力的边界条件，是弱的边界条件，是在推导控制方程
的过程中获得的。 悬臂纳米开关的边界条件为：

w（0）=0，w′（0）=0，wn（0）=0，-wn（1）+τ2w（4）（1）=0

2τ4w（4）（0）+4τ6w（6）（0）=0，2τ4w（4）（1）+4τ6w（6）（1）=0 （26）
固支纳米开关的边界条件：

w（0）=0，w（1）=0，w′（0）=0，w′（1）＝0
w（4）（0）=0，w（4）（1）=0 （27）

3 数值计算
如图 2 所示， 描述了在不同条件下悬臂纳米开关

和固支纳米开关可移动臂的吸合行为。 图 2（a）中，随
着轴向坐标 x值的增大， 可移动臂上对应点的挠度也
随之增大；图 2（b）中随着 x 值的增大，可移动臂的挠
度先达到一个峰值，而后逐渐减小到零。 在图 2（a）中，
考虑非局部效应时的挠度要小于经典理论下的挠度，

并且当非局部参数 τ趋于零时， 非局部理论的挠度曲
线就与经典理论下的挠度曲线重合，这说明，非局部效

应使悬臂纳米开关的挠度减小了， 即悬臂纳米开关的

弯曲刚度增大了。 在图 2（b）中，非局部效应使可移动
臂的挠度较之于经典理论下有所增大。 当非局部参数

τ 趋于零时，也回归经典理论，这说明，非局部效应使
固支纳米开关的弯曲刚度减小了。

给定一个外加电压值，如 u=1V，通过连续改变非局
部参数 τ的值，来获得相应的最大挠度。由图 3可知，当
非局部参数 τ趋于零时，可移动臂的最大挠度就回归到
经典理论， 即始终保持为一定值。 若非局部参数不为

零，随着非局部参数的增大，悬臂纳米开关的最大挠度

逐渐减小，而固支纳米开关的最大挠度则逐渐增大。
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(a) 悬臂纳米开关

(b) 固支纳米开关

▲图 2 不同条件下纳米开关的挠度

等效非局部理论

等效非局部理论 τ=0

经典理论

等效非局部理论
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4 结论
综上所述， 笔者基

于等效非局部理论 ，研

究了小尺度效应对悬臂

纳米开关和固支纳米开

关吸合行为的影响 ，即

对两种纳米开关弯曲刚

度的影响。 为了更直观

表达小尺度效应对纳米

开关的影响， 引入了非

局部纳米参数，其值越大表示非局部效应越大，当其值

趋于零时，非局部理论就回归到了经典理论。

研究结果显示， 悬臂纳米开关和固支纳米开关的

可移动臂越长，它们的吸合电压越小。对于同一长度的

可移动臂，非局部参数越大，悬臂纳米开关的吸合电压

越大，而固支纳米开关的吸合电压越小，但不会改变两

种开关的吸合位移。而且，非局部效应对固支纳米开关

的影响比对悬臂纳米开关的影响要大。 两种纳米开关

的计算结果， 都是通过与经典理论的计算结果进行比

较来判断其结论的准确性和合理性的。 非局部效应使

悬臂纳米开关的最大挠度和吸合电压比经典理论下的

最大挠度和吸合电压减小了， 却使固支纳米开关的最

大挠度和吸合电压比经典理论下的最大挠度和吸合电

压增大了，也就是说，非局部效应使悬臂纳米开关的弯

曲刚度变大了，却使固支纳米开关的弯曲刚度变小了。
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(a) τ 与悬臂纳米开关最大挠度的关系 (b) τ 与固支纳米开关最大挠度的关系
▲图 3 非局部效应对纳米开关最大挠度的影响
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